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ACTIONNEUR ELECTRiQUE IViUNI D'UNE PIECE DE CONNEXION. 




La pi^ce de connexion (6) §quipe un actionneur 6lec- 
trlque tubulaire comprenant un moteur (2) et un dispositif de 
commande (4) du moteur. Elle permet de relier electrique- 
ment le moteur (2) au dispositif de commande (4). Elle est 
caract6ris6e en ce qu'elle est montee sur le dispositif de 
commande (4) avec un jeu axial et un jeu angulaire lul per- 
mettant, lors de I'assemblaae de Tactionneur, de venir se 
positionner sur le moteur (2), grace a des moyens de posi- 
tionnement (19, 15). Cette pi^ce de connexion (6) permet 
notamment d'automatiser Tassemblage des actionneurs. 
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L' invention concerne un actionneur electrique tubulaire 
comprenant un tube dans lequel sont montes un premier 
element comprenant un moteur et un deuxieme element 
constitue d'un dispositif de commande du moteur, ces 

5 elements etant relies electriquement pas une piece 
auxiliaire de connexion equipant I'un des elements et 
munie de moyens de connexion enfichables relies 
electriquement a 1* element sur lequel elle est montee, 
1 'autre element etant muni de moyens de connexion 

10 complementaires enfichables par lesquels cet element 
est connecte aux moyens de connexion de la piece 
auxiliaire . 

De tels actionneurs, connus sous le nom de moteurs 
15 tubulaires, sont utilises pour manoeuvrer portes, 
volets, ou stores enroulables, 

Un tei actionneur est plus particulierement connu du 
brevet EP 0 603 119. La piece auxiliaire de connexion 

20 est constituee ici d'une piece cylindrique fixee de 
maniere amovible a I'extremite du moteur devant etre 
reliee au dispositif de commande, cette piece 
auxiliaire contenant ou etant entouree d'une certaine 
longueur de fil prolongeant le bobinage du stator du 

25 moteur et portant des cosses auxquelles sont fixees les 
extremites de ces fils. Le moteur, plus precisement le 
moteur ec son reducteur sont montes de preference 
ensemble par une extremite du tube, celle qui permeu 
1 ' appi ica t ion de la force par le reducteur, plus 

30 m.assive, ayant une conformation plus adaptee ec 
occasionnant le plus petit deplacement sous contrainte. 
La piece auxiliaire de connexion est ensuite detachee 
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du moteur et ses cosses sont enfichees sur des cosses 
correspondantes du dispositif de conunande avant le 
montage de celui-ci dans le tube par 1 'autre extremite 
du tube. La reserve de fil bobine contenu ou porte par 

5 la piece auxiliaire doit done presenter une longueur 
suffisante pour que la manipulation puisse se realiser 
aisement a I'exterieur du tube. Cette realisation 
presente des inconvenients . D'une part, une importante 
longueur de fil reste libre et flottante a I'interieur 

10 du tube et risque d'etre blessee ou pincee. D' autre 
part, une partie de ce fil est inutile a la fonction de 
conduction du courant electrique. Un autre inconvenient 
important est que cette operation de connexion ne peut 
pas etre automatisee. 

15 

L' invention a pour but de proposer une structure 
obviant aux inconvenients de la structure selon I'art 
anterieur et, en particulier, permettant d ' automatiser 
1' assemblage du moteur et de son dispositif de 
20 commande. 

A cet effet, I'actionneur electrique tubulaire selon 
1' invention est caracterise en ce que la piece 
auxiliaire de connexion est montee sur 1' element 

25 qu'elle equipe avec un jeu angulaire de maniere a 
pouvoir etre positionnee angulai rement et avec un jeu 
axial de naniere a pouvoir etre repoussee par 1 'autre 
element, en ce que cette piece auxiliaire de connexion 
presente des moyens de posit ionnemenc angulaires et en 

M) ce que 1 'autre element presente des moyens de 
posi tionnement angulaires cooperant avec les moyens de 
posi tionnement angulaires de la piece auxiliaire de 
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connexion pour le positionnement angulaire de cette 
piece de connexion. 

La connexion du moteur et de son dispositif de commande 
5 est ainsi realisee automa tiquement lors du montage des 
elements dans le tube. 

Selon un mode d* execution, la piece auxiliaire de 
connexion est retenue par accrochage sur 1* element 
10 qu'elle equipe et un moyen elastique s'oppose a sa 
poussee par 1' autre element. 

Selon un autre mode d'execution, la piece auxiliaire de 
connexion est montee a frottement sur 1' element qu'elle 
!5 equipe, cette force de frottement etant sensiblement 
superieure a la force necessaire a I'enfichage des 
moyens de connexion du moteur et du dispositif de 
commande . 

20 Les moyens de positionnement angulaire sont 
avantageusement constitues, d'une part, d * un trou 
circulaire et, d'autre part, d'un doigt conique. Le 
trou est avantageusement situe sur la piece auxiliaire 

de connexion. 

Le dessin annexe represente, a titre d'exemple, un mode 
d^execution de I'invention. 

La figure 1 est une vue en coupe axiale d'un actionneur 
30 tubulaire dans lequel le moteur, le reducteur et le 
dispositif de commande sont representes tres 
schemat iquemen t . 
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La figure 2 est une vue partielle, a plus grande 
echelle, de la zone de connexion avant connexion. 

5 La figure 3 est une vue en coupe selon III-III de la 
figure 2. 

La figure 4 est une vue en coupe selon IV-IV de la 
figure 2. 

10 

Les figures 5, 6 et 7 illustrent trois phases 
siiccessives de la connexion du moteur avec son 
dispositif de commande. 

15 L'actionneur tubulaire represente schematiquement a la 
figure 1 comprend, de maniere connue, un tube 
cylindrique metallique 1 dans lequel sont montes a 
force un moteur 2 associe a un reducteur 3 et un 
dispositif de commande 4 pour le pilotage du moteur 1. 

20 Le dispositif de commande 4 peut aller du simple arret 
automatique en fin de course de la charge entrainee par 
le moteur a des commandes plus evoluees comme un arret 
sur obstacle, un arret en position intermediaire ou la 
commande selon un programme particulier. De eels 

25 dispositifs sont decrits, par exemple, dans les brevets 
EP 0 434 614, £P 0524 152, EP 0 568 492 et EP 
0 671 542. Le reducteur 3 presente un arbre de sortie 5 
pour 1 ' entrainement de la charge a actionner, par 
exemple un store enroulable, un volet roulant ou une 

30 porte. Le dispositif de commande 4 est relie 
elect riquement au moteur 2 au moyen d'une piece 
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auxiliaire de connexion 6 qui sera decrite plus en 
detail en relation avec la figure 2, 

La figure 2 represente I'actionneur avant la connexion 

5 du dispositif de commande 4 au moceur 2. La piece de 
connexion 6, en matiere synthetique, presente une forme 
de pot cylindrique muni de quatre pattes flexibles 7 
prolongeant la parol cylindrique et reparties sur la 
circonf erence de la piece 6. Ces pattes 7 se terminent 

10 par un crochet et une rampe permettant I'accrochage de 
la piece 5 sur I'extremite du dispositif de commande 4 
qui presente a cet effet un col 8 presentant des 
creneaux 9 dans lesquels viennent s'engager les pattes 
7 de la piece auxiliaire de connexion 6. La longueur 

15 des pattes 7 entre leur crochet et leur base est 
super ieure a I'epaisseur du col 8. Les creneaux 9 
s'etendent sur un arc sensiblement superieur a la 
largeur des pattes 1, de telle sorte que la piece de 
connexion 5 est fixee sur le dispositif de commande 4 

20 avec un jeu angulaire. A I'interieur de la piece de 
connexion 6 est monte un ressort helicoidal 10 
travailiant en compression entre I'extremite du 
dispositif de commande 4 et le fond de la piece de 
connexion 6 de maniere a pousser cette piece et 

25 maintenir les extremites en forme de crochet des pattes 
7 en butee centre le col 8. L'epaulement 11 visible a 
La figure 2 indique le depart des pacces 7. Dans sa 
parcie frontale, la piece de connexion 8 est munie de 
crois cosses femelles 12, 13, 14 reliees par des fils 

30 non represences au dispositif de commande 4. Cette meme 
face frontale presente un trou circuiaire 15. 
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De son cote, le moteur 2 est muni de trois broches 16, 
17, 18 et d'un doigt 19 s'etendant parallelement a 
I'axe 20 du moteur et termine par un partie conique 21. 
Lorsque le moteur 2 et le dispositif de commande 4 sont 
5 montes dans le tube 1, les axes du trou 15 et du doigt 
19 sont a meme distance de I'axe 20 du tube 1. 

L'assemblage de I'actionneur sera maintenant decrit au 
moyen des figures 2 a 7. 

10 

On introduit tout d'abord a force le moteur 2 et son 
reducteur 3 dans le tube 1 par 1 ' une des extremites de 
ce tube, c'est-a-dire I'extremite A representee a la 
figure 1- On presente ensuite le dispositif de commande 
15 4 en face de 1 'autre extremite B du tube 1 en orientant 
celle-ci de fagon approximative, par simple repere 
visuel, la seule contrainte etant que le doigt de 
guidage 19 du moteur penetre a coup sur dans 1' orifice 
correspondant 15 de la piece auxiliaire de connexion 6. 

20 

On engage ensuite le dispositif de commande 4 dans le 
tube 1. Pendant 1 ' engagement , 1 'extremite conique 21 du 
doigt de guidage 19 penetre dans I'orifice 15 de la 
piece de connexion 6 et fait tourner si necessaire 
25 cette piece de connexion 6 autour de son axe de maniere 
a aligner I'axe de I'orifice 15 et I'axe du doigt 19 
ec, par consequent, a amener les cosses 12 a 14 en face 
des broches 16 a 18, comme represente a la figure 5. 

M) On continue de pousser sur ie dispositif de commande 4 
de telle sorte que les broches 16 a 18 s'engagent dans 
les cosses 12 a 14, comme represente a la figure 6. A 
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cet effet, la force du ressort 10 est sensiblement 
superieure a la force qu'il faut pour introduire les 
broches dans les cosses. La piece de connexion 6 arrive 
finalement en butee contre le moteur 2, comme 
5 represente a la figure 6. La connexion est realisee. 

Le dispositif de commande 4 n'est toutefois pas encore 
entierement introduit dans le tube 1. On continue done 
de pousser sur le dispositif de commande 4 jusqu'a ce 

10 que la collerette 22 (representee a la figure 1) qui le 
termine vienne en butee contre I'extremite B du tube 1. 
La poursuite du deplacement du dispositif de commande 4 
est possible en raison du jeu axial que la pi^ce de 
connexion 6 presente avec le dispositif de commande 4. 

15 La position finale est representee a la figure 7. La 
piece de connexion 6 a recule par rapport au dispositif 
de commande 4 en comprimant le ressort 10. 

Le jeu axial permet d'assurer notamment une unite 
20 d' aspect exterieur des actionneurs et une etancheite de 
la fermeture de I'extremite B du tube par la collerette 
22. La liberte axiale de la piece auxiliaire de 
connexion permet aussi d'accepter les dispersions 
inevitables dans le posit ionnement axial des cosses par 
25 rapport aux broches solidaires du moteur. En effet, les 
broches ec les cosses etant au centre d'une chalne de 
cotes comprenant les dimensions axiales, du moceur, du 
reducteur, du tube d ' enroulement et du dispositif de 
commande qui presentent chacune des dispersions, il est 
30 couranc que la position axiale des broches par rapporc 
aux cosses varie dans une fourchette d'environ 3mm. 
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Les cosses et broches representees peuvent etre 
remplacees par tout autre moyen de connexion 
enfichable. 

5 La piece auxiliaire de connexion pourrait etre montee 
alternativement sur le moteur au lieu d'etre montee sur 
le dispositif de commande. La solidarisat ion. de la 
piece de connexion avec I'un des elements, moteur ou 
dispositif de commande, pourrait etre realisee par des 

10 moyens autres que ceux representes. Elie pourrait 
notamment etre montee A frottement sur une portee ou 
dans un logement de I'un des elements, les seuls 
exigences a respecter etant les jeux angulaire et axial 
et une force de frottement sensiblement superieure a la 

15 force necessaire a I'enfichage des moyens de connexion 
du moteur et du dispositif de commande. Les moyens de 
positionnement angulaires pourraient egalement etre 
realises de maniere differente. 
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REVENDICATIONS 

1. Actionneur electrique tubulaire comprenant un tube 
(1) dans lequel sont montes un premier element 

5 comprenant un moteur (2) et un deuxieme element 
constitue d'un dispositif de commande du moteur (4), 
ces elements etant relies elect riquement par une piece 
auxiliaire de connexion (6) equipant I'un des elements 
et munie de moyens de connexion enfichables (12, 13, 

10 14) relies eiectr iquement a 1 'element sur lequel la 
piece auxiliaire de connexion (6) est montee, I'autre 
element etant muni de moyens de connexion 
complementaires enfichables (16, 17, 18) par lesquels 
cet element est connecte aux moyens de connexion (12, 

15 13, 14) de la piece auxiliaire (6), caracterise en ce 
que la piece auxiliaire de connexion (6) est montee sur 
1' element qu'elle equipe avec un jeu angulaire de 
maniere a pouvoir etre positionnee angulairement et 
avec un jeu axial de maniere a pouvoir etre repoussee 

20 par I'autre element, en ce qu'elle presente des moyens 
de positionnement angulaire (15) et en ce que I'autre 
element presente des moyens de positionnement angulaire 
(19) cooperant avec ies moyens de positionnement 
angulaire de la piece auxiliaire de connexion (6) pour 

25 ie positionnement angulaire de cette piece auxiliaire 

2. Actionneur selon la revendica t ion 1, caracterise en 
ce que la piece auxiliaire de connexion (6) est retenue 
30 par accrochage sur 1 'element qu'elle equipe et en ce 
qu'un moyen elastique (10) s ' oppose a sa poussee par 
i'autre element. 
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3. Actionneur selon la revendication 1, caracterise en 
ce que la piece auxiliaire de connexion (6) est montee 
a frottement sur I'element qu'elle equipe, la force de 
5 frottement etant sensiblement superieure a la force 
necessaire a I'enfichage des moyens de connexion {12, 
13, 14, 16, 17, 18) du moteur et du dispositif de 
comma nde . 

10 4, Actionneur selon 1 * une des revendica t ions 1 a 3, 
caracterise en ce que les moyens de posit ionnement 
angulaire sont constitues, d'une part, d'un crou 
circulaire (15) et, d'autre part, d'un doigt (19i 
presentant une extremite conique (21) , 

15 
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Fig.5 




©0 

2ZZZZ 



1 
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